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Цель освоения дисциплины (модуля) - ознакомление студентов  с  новейшими  

принципами и дальнейшим  развитием автоматики  и  автоматизации  технологических  

процессов,  в  том числе в области машиностроения, в обеспечении целостного понимания 

студентами базовых категорий  и  принципов  мехатроники,  формировании  

информационной  и  методологической базы для изучения последующих дисциплин, 

связанных с мехатроникой и робототехникой, в приобретении первейших практических  

навыков  анализа  и  синтеза  объектов мехатронного типа. 

В результате освоения дисциплины (модуля) формируются следующие компетенции: 

ОПК-8 Способен осуществлять педагогическую деятельность на основе специальных 

научных знаний. 

Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с 

индикаторами достижения компетенций 

Компетенция Индикаторы компетенций Результаты обучения 

ОПК-8  Способен 

осуществлять 

педагогическую 

деятельность на 

основе 

специальных 

научных знаний 

ОПК 8.1 Осуществляет 

трансформацию специальных 

научных знаний в соответствии с 

психофизическими, 

возрастными, познавательными 

особенностями обучающихся, в 

том числе обучающихся с 

особыми образовательными 

потребностями 

ОПК 8.2 Владеет методами 

научно-педагогического 

исследования в предметной 

области 

ОПК 8.3 Владеет методами 

анализа педагогической 

ситуации, профессиональной 

рефлексии на основе 

специальных научных знаний в 

соответствии с предметной 

областью согласно освоенному 

профилю (профилям) подготовки 

Знать:  
основные принципы конструирования 

автоматических устройств; 

возможности современных мироконтроллеров; 

среды разработки для микроконтроллеров 

принципы работы датчиков 

принципы работы сервоприводов 

Уметь: 
подключать микроконтроллер к компьютеру 

создавать прошивку и загружать в 

микроконтроллер 

считывать и выводить цифровую информацию 

получать аналоговую информацию 

работать с различными датчиками 

работать с электро и серовприводами 

конструировать устройства 

Владеть: 
навыками подключения микроконтроллера к 

компьютеру 

навыками создания прошивок и загрузки в 

микроконтроллер 

навыками ввода и вывода информации 

средствами микроконтроллера 

навыками использования датчиков 

навыками использования электро- и серво- 

приводов 



 

 

Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП: Дисциплина (модуль) 

«Робототехника в образовании» относится к обязательной части образовательной 

программы по направлению подготовки 44.03.05 Педагогическое образование (с двумя 

профилями подготовки), направленность (профили) Дизайн. Технология.  

Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам (разделам): 

Тема 1. Введение в робототехнику  
Робототехника в системе  наук. История развития робототехники.  Законы 

робототехники. Классификация роботов.  Промышленные, поисковые, военные,  бытовые,  

исследовательские  роботы. Области использования робототехнических устройств.  

 

Тема 2. Основы микроконтроллеров 
Общие сведения о микроконтроллерах. ArduinoUNO. Распиновка ArduinoUNO. 

Основные электронные компоненты. Базовые законы электричества. Макетная плата. 

Резистор, фоторезистор, термистор и другие виды сопротивления. Делитель напряжения. 

Диоды и светодиоды. Тактовые кнопки. Биполярные и полевые транзисторы. 

Конденсаторы. Моторы и сервоприводы. Пьезо-динамик. Семи-сегментный индикатор. 

Текстовый экран. 

 

Тема 3. Основы программирования микроконтроллеров  
Среды разработки. ArduinoIDE. Fritzing. Симулятор Autodesk 123Dcircuits. Схема 

соединений в 123D Circuits. Общие сведения о языке программирования Wiring. Структура 

программы на языке Wiring. Арифметические операторы. Математические функции. 

Управляющие операторы. Операторы сравнения. Логические операторы. Унарные 

операторы. Типы данных и константы. Цифровой ввод/вывод.  Аналоговый ввод/вывод. 

Serial, Servo и дополнительные функции ввода/вывода. 

 

 


